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Hinweis:

N

Diese Dokumentation wurde urspriinglich in englischer Sprache verfasst. Andere Sprachversionen
sind Ubersetzungen der originalen Dokumentation. Der Hersteller ist fiir Fehler in der
Dokumentation nicht haftbar zu machen. Der Hersteller behélt sich das Recht vor, unangekiindigte
Anderungen vorzunehmen. Der Inhalt kann aufgrund einer alternativen Software und/oder
Konfiguration variieren.
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Produktprasentation

OJ-DRHX ist die neue Generation von Reglern zur Steuerung von Rotationswarmetauschern —
basierend auf neuer Technik.

OJ-DRHX umfasst Motoren von 1 Nm bis 14 Nm Nennleistung, sowohl mit Modbus als auch
analogen Steuerungen und einer Variante mit konstanter Drehzahl.

OJ-DRHX ist auch in einer Ausfiihrung mit einer 3x7-Segment-Anzeige erhéltlich.

Im Gegensatz zu herkdmmlichen Getriebemotoren, die bei niedrigen und hohen Drehzahlen

an Moment verlieren, halt der Schrittmotor das gleiche hohe Drehmoment Uber den gesamten
Drehzahlbereich aufrecht.

Der lineare Drehmomentverlauf des Schrittmotors ermdglicht hochprazise Rotordrehzahlregelung
Uber einen viel groBeren Bereich. Dies fihrt zu einer energieeffizienten Warmerickgewinnung und
einer praziseren Temperaturregelung.

OJ-DRHX ist mit modernster Software zur Uberwachung der Rotordrehzahl ausgestattet, weshalb
keine physische oder optische Rotationsiiberwachung erforderlich ist. Das bedeutet nicht nur
weniger Bauteile, sondern auch einfachere Installation.

Das hohe Drehmoment des Schrittmotors kombiniert mit FOC-Technik (Field Oriented Controls) tragt
zu einer einzigartig innovativen Lésung und erhdhter Effizienz bei. Anhand des Rickmeldesignals
wird vom Regler die ausreichende Stromversorgung des Motors sichergestellt, um die erforderlichen
Drehzahl- und Drehmomentwerte zu erreichen.

Einflihrung

¢ Diese Anleitung beschreibt das folgende Produktprogramm:
¢ OJ-DRHX-1055-MNN5
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MNN5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5
¢ OJ-DRHX-1690-MANS5 - spezifiziert in einem separaten Dokument
¢ OJ-DRHX-1055-NCNS5 - spezifiziert in einem separaten Dokument
¢ OJ-DRHX-1220-NCNS5 - spezifiziert in einem separaten Dokument

¢ Vor Ingebrauchnahme von OJ-DRHX bitte diese Anleitung sorgfaltig durchlesen und die darin
enthaltenen Anweisungen befolgen.

¢ Diese Anleitung enthélt wichtige Informationen und sollte bei der Installation, dem Anschluss und
der Inbetriebnahme des OJ-DRHX, sowie bei Wartung, Service und Fehlersuche beachtet werden.

¢ Werden die Anweisungen nicht befolgt, erlischt die Haftung des Lieferanten und die
Gewadhrleistung (siehe auch Abschnitt 6, Nutzungsverbot).

¢ Technische Beschreibungen, Zeichnungen und Abbildungen dirfen ohne Zustimmung von OJ
Electronics A/S weder ganz noch teilweise kopiert oder an Dritte weitergegeben werden.

¢ Alle Rechte von OJ Electronics A/S vorbehalten, falls das Produkt in Patentrechten oder anderer
Form von Registrierung enthalten ist.

¢ OJ Electronics A/S behélt sich das Recht vor, den Inhalt dieser Anleitung ohne vorherige
Anklndigung zu &ndern.

Erkldrung der Symbole

Besondere Aufmerksamkeit sollte den Abschnitten in dieser Anleitung gewidmet werden, die mit
Symbolen und Warnungen gekennzeichnet sind.

/A\ ez

3.1.

Dieses Symbol wird verwendet, wo ein Risiko von schwerwiegenden oder tddlichen Verletzungen besteht.

O mz

3.2.

Dieses Symbol wird verwendet, wo potenziell geféhrliche Situationen zu leichten oder mittelschweren
Verletzungen flihren kénnen. Das Symbol wird auch verwendet, um vor unsicheren und gefahrlichen
Bedingungen zu warnen.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S 4
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3.3.

Dieses Symbol wird verwendet, um wichtige Informationen und Situationen anzugeben, die zu
schweren Schaden an Ausristungen und Eigentum fihren kdnnen.

/A\ oz

P

SicherheitsmaBnahmen vor der Installation

OJ-DRHX darf nur von qualifiziertem Personal oder Personen, die eine entsprechende Schulung
erhalten haben, und damit qualifiziert sind das Produkt zu installieren, installiert werden.
Qualifiziertes Personal hat Kenntnis Uber praktizierte Installationsmethoden und kann die Installation
gemanB den einschlagigen lokalen und internationalen Anforderungen, Gesetzen und Vorschriften
durchfihren.

Qualifiziertes Personal kennt die in dieser Anleitung beschriebenen Anweisungen und Anforderungen
an die Sicherheit.

OJ-DRHX enthalt gefahrliche Hochspannung wenn an das Stromnetz angeschlossen.

Die Netzversorgung muss immer abgetrennt werden, bevor Installations-, Service- oder
Wartungsarbeiten am Produkt vorgenommen werden sollen. Die Priftaste kann bei angeschlossener
Netzversorgung betétigt werden.

Wird OJ-DRHX an das Stromnetz angeschlossen, besteht die Gefahr eines unbeabsichtigten Starts
des Schrittmotors, was zu geféahrlichen Situationen, Personenschaden oder Sachschaden an
Geraten und Eigentum fiihren kann.

Der Schrittmotor/Rotor kann mit der Testtaste, einem externen 0-10-V-Eingangssignal oder tiber
Modbus gestartet werden.

Vor Anschluss der Netzversorgung an OJ-DRHX, missen alle Bauteile, d. h. Schrittmotor, Riemen,
Riemenscheibe und Rotor, korrekt installiert werden.

Vor Anschluss der Netzversorgung an OJ-DRHX, miissen alle Offnungen, Abdeckungen und
Kabelverschraubungen ordnungsgemaB montiert und geschlossen werden. Um die angegebene
Schutzart zu bewahren, sollten unbenutzte Kabelverschraubungen durch Stopfbuchsen ersetzt
werden.

OJ-DRHX enthélt Kondensatoren, die wahrend des Betriebs aufgeladen werden. Diese
Kondensatoren kénnen auch nach dem Abschalten der Stromversorgung geladen bleiben. Es
besteht schwere Verletzungsgefahr, wenn Anschlussklemmen oder Drahtenden beriihrt werden,
bevor diese Kondensatoren vollstdndig entladen wurden. Die Entladezeit betragt unter normalen
Bedingungen ca. 3 Minuten.

Verwendung des Produkts

OJ-DRHX dient zur Regelung der Drehzahl eines Rotationswarmetauschers in
Luftaufbereitungsanlagen.

OJ-DRHX kann nur zur Steuerung von OJ Electronics A/S gelieferten Schrittmotoren benutzt werden.
Keinesfalls versuchen, einen anderen Schrittmotortyp anzuschlieBen oder zu steuern.

Je nach Verwendung eignet sich OJ-DRHX sowohl fiir Stand-alone-Anwendungen als auch als Teil
von groBeren Anlagen/Maschinen.

Das Produkt kann in definierten Umwelt- und Temperaturszenarien zum Einsatz kommen.

Siehe Abschnitt 24. Technische Daten

Regler und Schrittmotor werden durch Signale oder Befehle von einem externen Steuergerét
kontroliert.

OJ-DRHX verfugt Uber integrierten Schrittmotorschutz.

OJ-DRHX ist in hduslichen und industriellen Umgebungen einsetzbar, und verfiigt Gber einen
integrierten EMV-Filter.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S 5
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AN,

Nutzungsverbot

OJ-DRHX darf nicht in Betrieb genommen werden, bevor das Gerat oder Produkt in das es
eingebaut ist, in seiner Gesamtheit in Einklang mit allen relevanten nationalen und internationalen
Vorschriften zu sein erklart wurde.

Das Produkt darf nicht mit Strom versorgt werden, bis die gesamte Anlage ALLEN relevanten EU-
Richtlinien entspricht.

Fur dieses Produkt wird vom Hersteller Garantie gewahrleistet, wenn es gemaB dieser Anleitung und
den anwendbaren Richtlinien installiert wurde.

Wird das Produkt beschadigt (z. B. wahrend des Transports), muss es, bevor das Produkt installiert,
an die Netzspannung angeschlossen und aktiviert wird, von OJ Electronics A/S Uberpriift und (falls
erforderlich) repariert werden.

Wenn OJ-DRHX in Geraten mit rotierenden Teilen, z. B. in einer Luftaufbereitungsanlage, einem
Transportsystem etc. eingebaut wird, muss die gesamte Anlage der Maschinenrichtlinie entsprechen.

EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit
¢ OJ-DRHX verfugt Gber eingebaute EMV-Filter.

Zulassungen und Zertifikate

CE-Kennzeichnung
e OJ Electronics A/S erklart hiermit in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt den folgenden
Richtlinien des Européischen Parlaments entspricht:
¢ Niederspannungsrichtlinie: 2014/35/EU
o EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit: 2014/30/EU
* RoHS - Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten: 2011/65/EU

Produktnorm

e GemaB EN 61800-2 — Drehzahlveranderbare Schrittmotorregler, allgemeine Anforderungen.

Sicherheit

e GemaB EN 61800-5-1 — Drehzahlverédnderbare Schrittmotorregler: Anforderungen an die Sicherheit
— Elektrische, thermische und energetische Anforderungen.

EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit

e GemaB EN 61800-3 (C1 und C2) — Drehzahlveranderbare Schrittmotorregler. Teil 3. EMV-
Anforderungen einschlieBlich spezieller Prufverfahren.

RoHS kompatibel

¢ Enthalt keine gefahrlichen Stoffe gemaB der RoHS-Richtlinie.

Produktprogramm

Regler
¢ Die Schrittmotorregler-Baureihe OJ-DRHX ist in verschiedenen Leistungsstufen und Gehausen
erhaltlich, deren GréBe und Funktionalitét je nach der spezifischen OJ-DRHX-Ausflihrung
unterschiedlich sind, siehe Tabelle 9.1.
J OJ-DRHX-1055-MNNS5 - beschrieben in dieser Anleitung
 OJ-DRHX-1055-MADS5 - beschrieben in dieser Anleitung
 OJ-DRHX-1220-MNNS5 - beschrieben in dieser Anleitung
J OJ-DRHX-1220-MADS5 - beschrieben in dieser Anleitung
J OJ-DRHX-1690-MANS5 - siehe separate Anleitung
J OJ-DRHX-1055-NCN5 - spezifiziert in einem separaten Dokument
J OJ-DRHX-1220-NCN5 - spezifiziert in einem separaten Dokument

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S 6
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Tabelle 9.1* DRHX-1055-MNN5 |DRHX-1055-MAD5 |DRHX-1220-MNN5 | DRHX-1220-MAD5
Modbus Ja Ja Ja Ja

0-10V Nein Ja Nein Ja

Display Nein Ja Nein Ja

Interne Rotationsiiberwachung Standard Standard Standard Standard

Externe Rotationstiberwachung Nein Zubehor Nein Zubehor
Automatische Luftreinigungsfunktion | Nein Ja Nein Ja
Verformungsschutz Ja Ja Ja Ja

Leistung (max.) 27,5/55 W 27,5/55 W 110/220 W 110/220 W
Stromversorgung Spannung 1x230 V~ 1x230 V~ 1x230 V~ 1x230 V~
Nenndrehmoment 1 Nm/2 Nm 1 Nm/2 Nm 1/2/4/8 Nm 1/2/4/8 Nm

Max. U/min 250 U/min 250 U/min 400 U/min ** 400 U/min **
Motorspannung 3x0-200 V~ 3x0-200 V~ 3x0-200 V~ 3x0-200 V~
Abmessungen (B/H/T) (mm) 183,0x142,7x55,0 183,0x142,7x55,0 183,0x142,7x55,0 183,0x142,7x55,0
Schutzart (IP) IP54 P54 IP54 IP54

* Siehe auch Technische Spezifikationen in Abschnitt 24.
** Max. Drehmoment von 8 Nm bei 250 U/min, Drehmoment von 5 Nm bei max. Drehzahl 400 U/min.

9.2  Schrittmotoren
Die zugehorige Schrittmotorenbaureihe umfasst 3 verschiedene Nenndrehmomente: (Siehe Tabelle 9.2)
J OJ-MRHX-3P01N-03C5
J OJ-MRHX-3P02N-03C5
J OJ-MRHX-3P04N-03C5
J OJ-MRHX-3P08N-03C5
J OJ-MRHX-3P14N-03C5

Elektrischer Anschluss

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tabelle 9.2 0OJ-MRHX-3P01N-03C5 | OJ-MRHX-3P02N-03C5 | OJ-MRHX-3P04N-03C5 | OJ-MRHX-3P08N-03C5
Leistung (W) 27,5 55 W 110W 220 W
Motordrehmoment 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm
Schrittmotorspannung 3x0-200 V~ 3x0-200 V~ 3x0-200 V~ 3x0-200 V~
Min U/min 1 U/min 1 U/min 1 U/min 1 U/min
Max. U/min 400 U/min * 400 U/min * 400 U/min * 400 U/min **
Kabellange 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

4-polig 4-polig 4-polig 4-polig

Tyco MATE-N-LOK

Schrittmotor
Abmessungen (B/H/T)

56 mm, 56 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 67 mm

85 mm, 85 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 156 mm

Wellendurchmesser

@12 mm

@12 mm

@12 mm

@19 mm

Schutzart (IP)

P54

IP54

IP54

IP54

* Max. 250 U/min bei DRHX-1055-MXX5-Regler und bis max. 400 U/min bei DRHX-1220-MXX5-Regler
** Max. Drehmoment von 8 Nm bei 250 U/min, Drehmoment von 5 Nm bei max. Drehzahl 400 U/min

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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9.3 Verlangerungskabel
Der Regler wird ohne Kabel geliefert, das daher
separat zu bestellen ist. Verlangerungskabel
werden mit einem vormontierten 4-poligen Stecker
an einem Ende geliefert. Das andere Ende des
Verlangerungskabels ist mit Drahthllsen ausgestattet
und ist an die Motorklemmen des Reglers
(U, V, W, PE) anzuschlieBen. Verlangerungskabel sind
in 4 verschiedenen Langen lieferbar.

Abbildung 9.3
% =" - Braun AA A [ L=500....5000mm ———={65mm
=,V“-Blau =
5 0on !

(3 = ,W“-Schwarz E8:D [ﬁ:[]] I )9 ©
(@) = ,PE* - Gelb/Griin oon ol — b
5o 3
g

Verlangerungskabel-Lieferprogramm:
¢ Produktcode. 97301 (L=500 mm)

Produktcode. 97302 (L=2000 mm)
Produktcode. 97303 (L=3000 mm)
Produktcode. 97304 (L=5000 mm)

10. Typenschild

10.1 Der OJ-DRHX-Regler ist mit einem silbernen
Typenschild ausgestattet.

Siehe Beispiel in Abb. 10.1 und Tabelle 10.2.
HINWEIS! Bitte kontrollieren, dass die Angaben
auf dem Typenschild der erwarteten Spezifikation

entsprechen.

10.2 Typenschild, Informationen und Erlduterungen

Abbildung 10.1

1 6 > 7

2 _\‘ \ ’ 500043 ° . 9
P/N: OJ-DRHX-1055-MAD5| S/N: 40:01234:0001:17

2Nm 55W (230V) IP54 Wt. 0.9 Kg
—> IN: 1x207-253V, 50/60Hz,0.7/0.5A Temp.-40 - +50°

i/ OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 0.8A g‘ o :::ﬂ
Il || LU || )id )

5"'703502I I906133| c CZHI Patent pendimg < 12

M 13 \li 16

Tabelle 10.2

1 Produkt-ID, siehe Tabelle 10.6

2 Wellenleistung bei Nennspannung
3 Nennleistung (V, Hz, A)

4 Nennausgang (V, Hz, A)

5 Produktcode, siehe Tabelle 10.5.
6 Schutzart

7 Gewicht (kg)

8 Temperaturbereich, Betrieb (°C)
9 Kennzeichen des Herstellers

10 Website des Herstellers

11 Postanschrift des Herstellers

12 Herstellungsland

13 CE-Zulassung, Logo

14 Entsorgung, Logo

15 Strichcode

16 EAC-Zulassung, Logo

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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10.3 Der OJ-MRHX-Schrittmotor ist mit einem

Typenschild ausgestattet.
Siehe Beispiel in Abb. 10.3 und Tabelle 10.4.
HINWEIS! Bitte kontrollieren, dass die Angaben

auf dem Typenschild der erwarteten Spezifikation
entsprechen.

10.4 Typenschild, Informationen und Erlauterungen

10.5 Herstellungscode

Jeder OJ-DRHX-Regler erhalt bei der Herstellung
einen eigenen Produktcode.
Der Produktcode (siehe Tabelle 10.5) besteht aus
14 Ziffern und gibt Auskunft tGber den jeweiligen
OJ-DRHX-Regler.
Der Produktcode enthélt folgende Informationen:
¢ Produktionswoche
¢ Auftragsnummer
¢ Fortlaufende Nummer
¢ Herstellungsjahr
¢ Siehe Tabelle 10.5

Abbildung 10.3

N Part. No MRHX-3P02N-03C5

s > g12mm

—>IN: 0-200VAC, 1A
_—> Temp.-40°C - +45°C

——>{ week no.: batch no.: serial no.: year

—p 75103

16 15
14

—

7
N

|2 Nm STEPPER MOTOR 3-Phase | __**
Resistance per phase 5,2 Ohm < 12

Class S1 ¢—
0-400rpm 1

IP 54
\\ 10

OJ ELECTRONICS A/S
Stenager 13B

DK-6400 Sgnderborg
Denmark

Tabelle 10.4
1 Warnhinweis:
Der Motor kann sehr heif3 werden >60 °C
2 Produkt-ID
3 Produkttyp und Modell
4 Wellendurchmesser
5 Nenneingangsspannung, Strom V/A
6 Umgebungstemperatur, min/max
7 Herstellungscode
8 Name und Anschrift des Herstellers
9 Seriennummer des Herstellers
10 Schutzart (IP-Klasse)
11 U/min min/max
12 Betriebsklassifizierung (S1 = Dauerbetrieb)
13 Widerstand pro Phase (Q)
14 RoHS kompatibel
15 Entsorgung, Logo
16 CE-Zulassung, Logo
Tabelle 10.5
Wochen- Auftrags- Fortlaufende Jahr
nummer nummer Nummer
W w 0O0O0O0OO0OO0O|SSSSS YY
Produktions-| Auftrags- Einheits- Herstellungs-
woche nummer nummer |jahr Fertigung

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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10.6 Produkt-ID

Die Produkt-ID besteht aus einer Kombination von Zahlen und Buchstaben, die tGiber das jeweilige
Produkt Auskunft geben.

Siehe Erlauterung in Tabelle 10.6.1 (Regler) und Abb. 10.6.2 (Schrittmotor).

Abbildung 10.6.1 — Regler; Produkt-1D

1 [ 2 3 a | 5 [ & | 7 8 9 10 [ 11 [ 12 13 14 | 15 [ 16 [ 17
Company - Product name E Phase Power = Configuration
o | 3 5 p | R | H [ x - 1 2 | 2 ] o - Mm | a [ o | s
N J 4 J
S Y Y
I
Company: Voltage supply: Interface:
"XX" : Company initials ”1” : 1 Phase; 1x230VAC “M” : Modbus
Type: Control option:
"D” : Drive “N”: None
“A" : Analog control
Type: Power output:
"RHX” : Rotary Heat Exchanger "055" : 55W | Display option:
“220" : 220W “N” : No display
“690” : 690W "D"” : 3 x 7 segment
Sealing grade:
"5" : IP 54
Abbildung 10.6.2 — Schrittmotor; Produkt-1D
1 | 2 [ 3 | a4 5 6 7 8 | 9 | 10 11 12 | 13 [ 14 [ 15
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 0 3 C 5
N A
b Y 4 Y Y — "
Type: T
"MRHX" : Stepper motor Torque: Cable length:
"02N” : 2Nm ”03"” : 0,3 meter
"04N"” : 4Nm
Voltage: "08N”: 8Nm Cable connector:
"3p” 1 3 phase = 3 x 200VAC "14N" : 14Nm "C" : 4-pole plug connector

Sealing grade:
”5" : IP 54
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11. Explosions- und MaBskizzen
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Tabelle 11
Nr. Beschreibung Nr. Beschreibung
1 Testtaste 5 RJ12 Modbus-Stecker (2xRJ12)
2 4-poliger DIP-Schalter 6 A/D-Steuerungs- und Signalklemmen, je nach Variante
3 LED 7 Netzversorgungsklemmen (L, N, PE)
4 3x7-Segment-Anzeige - je nach Variante 8 Anschlussklemmen fir Schrittmotor (U, V, W, PE)
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11.1  Regler - MaBskizze
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11.2 Schrittmotor - MaBskizze
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Abmessungen Tabelle 11.2

0OJ-MRHX-3P01-03C5 | OJ-MRHX-3P04-15-03C5 | OJ-MRHX-3P08-15-03C5
A 56 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm
C 52 mm 73 mm 73 mm
D 97 mm 97 mm 156 mm
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12. Mechanische Installation

/A\ oz

¢ Inkorrekte mechanische Installation kann zu Uberhitzung und Leistungsbeeintrachtigung fiihren.
¢ Bei beschadigtem Gehéause, oder anderen Anzeichen von mechanischer Uberlastung, besteht
Gefahr von Feuchtigkeitseintritt und Stromschlag. Der Regler ist daher zu verschrotten.

¢ Regler und Schrittmotor missen innerhalb des Gehduse/Chassis der Luftaufbereitungsanlage
installiert werden.

¢ Der Schrittmotor muss mechanisch am Chassis befestigt sein.

111
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2.1 Regler
* OJ-DRHX darf nur von geschultem/erfahrenem Abbildung 12.1.1

Personal installiert werden.

¢ Um eine korrekte Kiihlung des OJ-DRHX zu
erreichen, muss es immer so positioniert werden,
dass ein freier Luftstrom um die Kihlrippen des
OJ-DRHX-Reglers gewahrleistet ist (siehe Abb.
12.1.1).

¢ Max./min. Umgebungstemperatur: Siehe Abschnitt
24, Technische Daten.

¢ Um zukinftige Service- und Wartungsarbeiten zu
erleichtern, ist fir ausreichend Platz rund um den
Regler nach dessen Installation zu sorgen.

¢ Um die angegebene Schutzart zu erreichen,
dirfen die Kabelverschraubungen nicht nach oben
zeigen (siehe Abb. 12.1.2).

e Um das Eindringen von Wasser in OJ-DRHX Uber
Kabel und Kabelverschraubungen zu verhindern,
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BBR1034A19a

ist beim Anschluss daflrr zu sorgen, dass sich kein
Wasser um Kabel in Durchflihrungen ansammeln Abbildung 12.1.2

kann.

¢ Fir optimale Kihlung des OJ-DRHX muss er mit
einer Schieflage von max. 45° vertikal installiert
werden (siehe Abb. 12.1.1). Die Kihlrippen auf
der Rickseite des Gehduses sollten dabei immer
von naturlichem thermischen Aufwind hinter den
Kihlrippen gekuhlt werden kénnen.

¢ OJ-DRHX ist auf flacher fester Unterlage zu
montieren.

¢ Um ein unnétig langes Schrittmotorkabel zu
vermeiden, sollte OJ-DRHX md&glichst nahe am
Schrittmotor installiert werden.

¢ Das Gerét sollte in mindestens 3 der
Schraubenldécher im Aluminiumkihlerprofil
befestigt werden.

¢ Die vierte Schraube kann auch fir den Anschluss

BBR1034A18a

eines Potentialausgleichsleiters verwendet werden,
siehe Abschnitt 13.5.

¢ Der Regler darf nicht an einem Ort mit direkter
Sonneneinstrahlung installiert werden.

e MabBskizze, siehe Abb. 11.1.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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A\ oz

Inkorrekte mechanische Installation des Schrittmotors kann Stromschlag, Uberhitzung,
Leistungsreduktion und Fehleralarme verursachen.

Der MRHX-Schrittmotor ist speziell flir den DRHX-Regler konzipiert und prazise angepasst.
Keinesfalls versuchen, andere Motortypen als den mit dem Produkt gelieferten anzuschlieBen. Bei
defektem Schrittmotor ist er mit einem gleichwertigen Modell auszutauschen. Fir die Lieferung von
korrektem Modell und Typ bitte Kontakt mit dem Zulieferer aufnehmen.

12.2  Schrittmotor

e Damit die moderne integrierte
Rotationsiiberwachung im DRHX-Regler
optimal genutzt werden kann und Fehlalarme
und Stérungen vermieden werden, muss die
Anleitung fur eine ordnungsgemaBe Montage
des Schrittmotors unbedingt befolgt werden.
Der Schrittmotor ist mit vier Lochern
ausgestattet, um die Befestigung auf einer
Montageplatte zu erleichtern.
Die Montageplatte muss fest mit dem
Chassis des Rotationswérmetauschers
oder der RLT-Anlage verbunden sein. Keine
Schwingungsdampfer oder Federn verwenden.

¢ Die Montageplatte muss fest mit dem Chassis
des Geréts verbunden sein (siehe Beispiel Abb.
12.2.1, gekennzeichnet *1).

e Der Schrittmotor ist gemaB den &értlichen und nationalen Vorschriften zu erden (sieche Abb. 12.2.1,
gekennzeichnet *2).

¢ Verwendung oder Anschluss sind nur mit Schrittmotoren von OJ Electronics zuldssig. Es ist
sicherzustellen, dass die DIP-Schalter auf die richtige SchrittmotorgroBe eingestellt sind.

Abbildung 12.2.1

BR1034A48a

12.3 Schrittmotor-Riemenscheibe
¢ Die Riemenscheibe muss mit einer Stiftschraube befestigt werden, die auf die flache Seite der
Schrittmotorwelle aufspannt.
e Zur Auswahl des richtigen DRHX, MRHX und zur Berechnung der optimalen RiemenscheibengréBe
fur den jeweiligen Rotor missen folgende Punkte beachtet werden:
Rotordurchmesser
Rotorbreite
Wellenhdhen
Rotorgewicht
Dichtungsleisten
Zusatzliches Drehmoment aufgrund von Luftstrom
Das heiBt, dass die Auswahl des DRHX, MRHX  appiigung 12.3
und der RiemenscheibengréBe nicht allein

anhand des Rotordurchmessers erfolgen kann.
Ein Berechnungstool ist bei OJ Electronics A/S
erhéaltlich.
¢ Das groBte Rotor-Drehnmoment kann mit
einer kleinen Riemenscheibe am Schrittmotor
erreicht werden, da das Schrittmotor-
Drehmoment zwischen dem Rotor und °)
der Schrittmotor-Riemenscheibe mit dem C .
Ubersetzungsverhéltnis (N) tibertragen wird (E—

(siehe Abb. 12.3).

BR1034A25a
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¢ Die Riemenscheibe muss jedoch ausreichend groB sein, um, wahrend sie immer noch Leistung auf
den Riemen Ubertragt, die gewiinschte Rotordrehzahl bei maximaler Drehzahl zu erreichen.

¢ Der Riemen ist so anzuspannen, dass der Schrittmotor den Rotor ohne Reibung an
Riemenscheibe oder Rotor antreiben kann.

¢ Der Riemen darf nicht mehr angespannt werden, als mit der angegebenen maximalen radialen
Belastung des Schrittmotors. Siehe Abschnitt 24, Technische Daten.

Fir eine ordnungsgemaBe Funktion der internen Rotationstiberwachung sind Tragheits-
beschrankungen der Riemenscheibe zu beachten, d. h. GroBe (Durchmesser) und Gewicht der
Riemenscheibe missen sich im folgenden Bereich befinden:

SchrittmotorgroBe Min. ScheibengroBe Max. ScheibengroBe/-gewicht

250 mm /0,1 kg
1 Nm 50 mm 140 mm /0,3 kg
110 mm /0,5 kg

160 mm/0,5 kg
2 Nm 50 mm 140 mm/0,75 kg
120 mm/1 kg

160 mm/1 kg
4 Nm 50 mm 140 mm/1,3 kg
120 mm/1,8 kg

200 mm/1 kg
8 Nm 50 mm 160 mm/1,5 kg
120 mm/2,8 kg

Riemenscheiben mit abweichenden Eigenschaften kénnen zwar ebenfalls verwendet werden, fur die
ordnungsgemaBe Funktion der internen Rotationstiberwachung ist dann jedoch eine Kalibrierung
erforderlich (siehe 15.15).

12.4 Rotorreibung
e Esist zu Uberprifen, dass sich der Rotor mit minimaler und gleichméaBiger Reibung Uber die
gesamte Rotation drehen I&sst.
e [st der Rotor nicht korrekt mit rundum gleichmaBiger Reibung gespannt, kann dies dazu fiihren,
dass der Rotor nicht durch den ausgewahlten Schrittmotor und Regler angetrieben werden kann.
Mit erhéhtem Energieverbrauch, erhéhter Warme, reduzierter Lebensdauer und Fehleralarmen zur
Folge.

Elektrische Installation

 p—

¢ (OJ-DRHX darf nur von geschultem/qualifiziertem Personal installiert und in Betrieb genommen werden.

e Es ist zu Uberprifen, ob die auf dem Typenschild des Schrittmotors sowie wie die auf dem
Produktschild des OJ-DRHX spezifizierten Daten mit der erforderlichen Konfiguration und
Anwendung Ubereinstimmen.

e Bei unsachgemaBer Elektroinstallation besteht Gefahr von schweren oder tédlichen
Koérperverletzungen.

AN

13.1 Gefahrliche Induktionsspannung
¢ Wenn natlrliche Zugluft durch die Luftbehandlungseinheit den Rotor in Drehung versetzt, auch
wenn kein Betriebssignal erfolgt ist, besteht die Gefahr, dass an den Klemmen des OJ-DRHX-
Schrittmotors beriihrungsgefahrliche Induktionsspannung auftritt.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S 15
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13.2 EMV-konforme Installation

¢ Fir die I/0- und Modbus-Kommunikation sind keine geschirmten Kabel erforderlich. Gleiches gilt
auch fur die Motorkabel.

¢ Netzspannung, Schrittmotorverbindungen und Steuersignale dirfen nicht im gleichen Kabel
geflihrt werden.

¢ Regler und Schrittmotor missen innerhalb des Geh&duse/Chassis der Luftaufbereitungsanlage
installiert werden.

¢ Das Kabel zwischen dem Schrittmotor und dem OJ-DRHX-Regler muss Uber seine gesamte
Lange am Gehduse/Chassis des Luftaufbereitungsgerates befestigt sein. Das Kabel besteht aus
Schrittmotorkabel, Stecker und Verlangerungskabel.

3.3 Kurzschlussschutz
e Korrekter Kurzschlussschutz ist immer vor dem OJ-DRHX gemaB den &rtlichen und internationalen
Vorschriften einzurichten.
¢ Der Kurzschlussschutz von OJ-DRHX ist nicht im Lieferumfang enthalten, sondern wird vom
Installateur, dem Gerate- oder dem Rotorhersteller geliefert und installiert.

/A\ ez

13.4 Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (TT-System)

Dieses Produkt kann im Falle eines Erdschlusses einen Gleichstrom im Erdleiter ziehen.

Bitte die folgenden VorsichtsmaBnahmen beachten:

¢ Bei Verwendung eines Fehlerstromgerats (RCD) muss ein Typ B RCD auf der Versorgungsseite
des Produkts verwendet werden (B-Typ fir Wechselstrom und/oder pulsierende Leistung mit
Gleichstromkomponenten und festem Fehlerstrom).

¢ Typ-B-Fehlerstromgerate missen alle Bestimmungen der IEC 61008/9 erfiillen.

e Schutzerdung von OJ-DRHX in Kombination mit dem Einsatz von FI-Schutzschaltern, muss immer
in Ubereinstimmung mit den einschlagigen lokalen und internationalen Vorschriften, Gesetzen und
Verordnungen erfolgen.

¢ Die Nichtbeachtung dieser MaBnahmen kann zu schweren Korperverletzungen von Personen und
Tieren fUhren.

111
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13.5 Potentialausgleich

¢ Es besteht die Gefahr von elektrischer Stérung,
wenn sich das Erdpotential zwischen OJ-
DRHX und Luftaufbereitungsgerat voneinander Q ] [ 0
unterscheidet. e

¢ Befestigungsdsen sind zu verwenden und der
Ausgleichsleiter ist Uber eine der Schrauben
zum mechanischen Einbau des OJ-DRHX an
dessen Alu-Profil zu befestigen (siehe Abb.
13.5).

e Empfohlener Kabelquerschnitt: 10 mm?2.

e Zur Vermeidung von Potentialunterschieden
zwischen Systemkomponenten muss immer
ein Ausgleichsleiter montiert werden.

e Zwischen dem Schrittmotor und dem Chassis
des Luftaufbereitungsgerates muss immer
eine Potentialausgleichsverbindung hergestellt
werden (siehe Abschnitt 12.2).

Abbildung 13.5

LNPE UVWPE

—

BR1034A09a
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AN ...

13.6

13.7

Leckstromrisiko bei Erdung (PE)

Die OJ-DRHX-Technik erméglicht ein Ankuppeln/Abkuppeln bei hohen Frequenzen. Dabei kann

Leckstrom unter 3,5 mA in der Erdverbindung PE (PE=Schutzerde) generiert werden.

Die nationalen und lokalen Vorschriften fiir die Schutzerdung von Geraten mit einem Leckstrom von

unter 3,5 mA sind zu beachten.

¢ Fir korrekte Erdung die Klemmen und Anschliisse des OJ-DRHX benutzen.

e Serielle (Daisy Chain) Schaltung der Erdverbindung zwischen zwei oder mehr OJ-DRHX-Einheiten
ist zu vermeiden.

¢ Erdanschlussleiter sind so kurz wie méglich zu halten.

* Erdanschliisse miissen immer in Ubereinstimmung mit den geltenden lokalen und internationalen
Normen und Richtlinien ausgefihrt werden.

Kabelanforderungen

¢ Alle in Verbindung mit OJ-DRHX verwendeten Kabel und Leiter miissen den lokalen und
nationalen Vorschriften entsprechen.

¢ Generell werden Kabeltypen mit Kupferleitern empfohlen.

¢ Die empfohlenen Kabelabmessungen fur PG9-Steckverbinder sind 3-8 mm.

¢ In der Klemmenleiste installierte Steuersignaldrahte (siche Abb. 13.15) miissen den min./max.
Abmessungen gemaB Tabelle 13.7.1 entsprechen.

¢ In der Klemmenleiste installierte Stromleitungen gekennzeichnet ,L*, ,N“ und ,,PE“ (siche Abb.
13.10.1) missen den min./max. Abmessungen gemaB Tabelle 13.7.2 entsprechen.

¢ Das werkseitig installierte Kabel am Schrittmotor, einschlieBlich des vormontierten 4-poligen
Steckers, ist zu verwenden und darf nicht ausgetauscht werden.

¢ Das durch die spezielle Gummidichtung gefiihrte Modbus-Kabel kann ein
Telekommunikationskabel, 6-adrig, ungeschirmt, Typ 30 AWG/0,066 mm? oder ein gleichwertiges
Produkt sein.

¢ Es bestehen keine Anforderungen an die Verwendung von abgeschirmten Kabeln.

Steuerdrdhte und -kabel

Tabelle 13.7.1 Leiterabmessung Min. Leiterabmessung Max. KabelgroBe
Volldrahte 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Mehradrige Leiter 0,14 mm?2 1,0 mm? 3-8 mm
*Mit oder ohne Kernhtilsen/Endhiilsen

Stromleitungen und -kabel

Tabelle 13.7.2 Leiterabmessung min. Leiterabmessung max. KabelgréBe
Volldréhte 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Mehradrige Leiter 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm

*Mit oder ohne Kernhllsen/Endhlsen

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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13.8  Offnen des Reglers Abbildung 13.8.1

¢ Bitte sich vergewissern, dass die
Spannungsversorgung des OJ-DRHX vor dem Offnen
der Abdeckung unterbrochen wurde.

¢ Nach Abschaltung vom Netz, mit dem Entfernen der
Abdeckung ca. 3 Minuten warten.

e Zum Offnen des Reglers einen Schraubendreher oder
Ahnliches benutzen (siehe Abb.13.8.1).

Die Abdeckung ldsst sich vom Gehduse abnehmen

¢ Um Platz fir Installations- und Servicearbeiten
freizumachen, kann die Abdeckung komplett vom OJ-
DRHX-Gehause entfernt werden.

¢ Die Abdeckung lasst sich ca. 135° 6ffnen.

¢ Die speziell ausgeformten Scharnierbiigel erlauben es,
die Abdeckung mit leichtem Ziehen zu entfernen (siehe
Abb. 13.8.2).

A\ ez

¢ Die Plastikabdeckung (siehe Abb. 13.8.3), die die
elektronischen Schaltung (PCB) des OJ-DRHX abdeckt
und vor unnétiger Berlhrung schitzt, darf unter keinen
Umsténden, auch versuchsweise nicht entfernt werden.

¢ Die Abdeckung darf nur von OJ Electronics A/S
entfernt werden, da alle Reparaturen an defekten
DRHX-Geréten in der Reparaturabteilung von OJ
Electronics A/S durchgeflihrt werden muiissen.

¢ Keinesfalls versuchen, Reparaturen an einem defekten
Produkt vorzunehmen. Abbildung 13.8.3

¢ Die Haftung des Herstellers und die
Gewabhrleistungsverpflichtung erldschen, wenn die
Abdeckung entfernt worden ist oder ein Versuch
gemacht wurde, sie zu entfernen.

BR1034A09a

BR1014A21a

13.9 Federklemmen

¢ Volldraht und mehrdréhtige Kabel/Leiter kbnnen
verwendet werden.

¢ Bei Einsatz von mehrdrahtigen Kabeln/Leitern missen
immer Kernhilsen/Endhilsen verwendet werden.

¢ Max./min. Leiterabmessungen fiir Steuerklemmen
(siehe Tabelle 1371) Abbildung 13.9

e Max./min. Leiterabmessungen fir
Versorgungsanschlisse (siehe Tabelle 13.7.2).

¢ Die Anschlussklemmen sind federbelastet und der
abisolierte Draht kann problemlos in die Klemme
eingefuhrt werden. Dazu den Draht, ohne Werkzeuge
zu benutzen, vorsichtig in die Klemme drticken.
Alternativ I&asst sich die Klemmenfeder durch leichtes
Driicken mit einem Schraubendreher oder Ahnlichem
I6sen. Siehe Abb. 13,9.

¢ Abisolierte Drahtenden oder Aderendhllsen missen
zwischen 8 und 10 mm lang sein.

e Drahte kdnnen durch vorsichtiges Losen der
Klemmenfeder durch leichtes Driicken mit einem
Schraubendreher oder Ahnlichem entfernt werden.
Siehe Abb. 13,9.

BR1034A47a
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13.10 Kabeleinfiihrungen - Kabelverschraubungen Abbildung 13.10.1

¢ OJ-DRHX wird mit 2 werkseitig montierten PG9-
Steckverbindern und einer Gummidurchfihrung
geliefert.

¢ Die werkseitig montierten PG9- N\
Kabelverschraubungen sind beim Einflihren von |'|D
Strom- und Schrittmotorkabeln in den OJ-DRHX -
zu verwenden
(siehe Abb. 13.10.1).

¢ Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen
wieder festzuziehen, um die Schutzart zu
gewabhrleisten.

¢ Die Kabel missen gegen Zug und Torsion
entlastet werden.

|LNPE uv
88 8 [ i |
R

BR1034A17a

Modbus-Kabel .
e Basiert die Modbus-Kommunikation auf einem Abbildung 13.10.2

6-adrigen, ungeschirmten 30 AWG/0,066 mm?

Telecomkabel, muss das Kabel durch die O] [ oestruN

werkseitig montierte Gummidichtung eingeflihrt
werden (siehe Abb. 13.10.2).

¢ Die Gummidichtung hat einen geschnittenen
Einsteckschlitz und gewahrleistet bei
ordnungsgemaBer Montage die Schutzart des 2N
Gehauses (siehe Abb. 13.10.2, nur MNN-Version). all LUPE U VWL

3388

BR1014A28a

Zusitzliche Modbus-Kabeleinfiihrungen Abbildung 13.10.3

¢ Wenn zusétzliche Kabeleinfiihrungen,
Kabelverschraubungen und O] [oestrun
Gummidurchfiihrungen erforderlich sind, kbnnen
vorgestanzte Durchbriiche entfernt werden.
* Einen Schraubendreher oder Ahnliches dazu
verwenden, um die Kunststoffflillung des
Durchb__ruchs zu entfernen. q
¢ In der Offnung (@15 mm) einen PG9- 2\ ‘ égg égg
Steckverbinder platzieren (sieche Abb. 13.10.3),
der fir das in den OJ-DRHX-Regler einzusetzende
Kabel passt.

BR1014A22a
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13.11 Klemmen- und Steckverbinderiibersicht
Abbildung 13.11
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13.12 Netzanschluss

¢ Die Spannungsversorgung ist 230 V~, +10 %.

¢ Das Netzkabel ist im OJ-DRHX-Regler an den Klemmen

gekennzeichnet ,L*, ,N“ und ,PE“ angeschlossen.
Siehe Abb. 13.12.

¢ Es wird empfohlen, den PE-Leiter 20 mm langer als die
anderen Leiter im Kabel zu halten(siehe Abb. 13.12).
Bei versehentlich aus dem OJ-DRHX herausgezogen
Kabel, wird, wenn Spannung im Kabel und an den
Klemmen anliegt, dann der PE-Leiter der Letzte sein,
der die Verbindung unterbricht. Im OJ-DRHX wird somit
vermieden, Stromschlag zu verursachen.

¢ Wird der abisolierte Draht ordnungsgemas in die
Klemme eingesetzt (siehe Abschnitt 13.9), sorgt die
Klemme automatisch fir die richtige Spannkraft.

¢ Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen wieder
festzuziehen, um die Schutzart des OJ-DRHX und die
Zugentlastung des Kabels zu gewahrleisten.

13.13 Schrittmotor

¢ Das Schrittmotorkabel besteht aus dem festen Kabel
am Schrittmotor und einem Verlédngerungskabel.
¢ Das Schrittmotorkabel (siehe Abb. 13.13

gekennzeichnet mit ,,C*) ist mit einem 4-poligen Stecker

versehen. Das Verlangerungskabel (siehe Abb. 13.13
gekennzeichnet mit ,,A”) ist mit einem entsprechenden
4-poligen Steckeinsatz ausgestattet.

¢ Die beiden Steckerteile (sieche Abb. 13.13 gekennzeichnet
mit ,,B“) sind sorgfaltig miteinander zu verbinden.

Abbildung 13.12
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13.14

Der Steckverbinder ist ordnungsgeméaB montiert, wenn die Sperrklinken auf beiden Seiten des

Steckers am Motorkabel mit dem Steckeinsatz des Verlangerungskabels fest verbunden sind.
Der Stecker kann wieder getrennt werden, nachdem die Sperrklinken auf beiden Seiten des
Steckers am Motorkabel geldst und die beiden Steckerteile auseinandergezogen werden.
Das Verlangerungskabel ist wie folgt an die gekennzeichneten Klemmen anzuschlieBen:

,U“ = Braun
Ve —Blau
JW“ — Schwarz

,PE“ = Gelb/Grin

Wird der abisolierte Draht ordnungsgeman in die Klemme eingesetzt (siche Abschnitt 13.9), sorgt

die Klemme automatisch fur die richtige Spannkraft.

Das werkseitig installierte Schrittmotorkabel darf nicht verkirzt werden.
Da das Schrittmotorkabel direkt mit den Motorwicklungen verbunden ist, darf es nicht

ausgetauscht werden.

Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen wieder festzuziehen, um Schutzart und

Zugentlastung zu gewahrleisten.

Modbus

Modbus kann Uber die 2 RJ12-Steckverbinder oder
Uber Federklemmen in der Klemmenleiste an OJ-
DRHX angeschlossen werden.

Bei Verwendung von RJ12-Steckverbindern
empfehlen wir den Einsatz von
Telekommunikationskabel, 6-adrig, ungeschirmt, 30
AWG/0,066 mm? (Flach-/Telekommunikationskabel).
Beim Einbau der RJ12-Steckverbinder bitte beachten,
dass die Farbabfolge in den Steckverbindern an
beiden Enden gleich ausgerichtet ist (siehe Abb.
13.14.1).

OJ-DRHX RJ12-Steckverbinder sind mit MODBUS
EIA-485 A" und ,B“ gekennzeichnet (sieche Abb.
13.14.2).

Die Steckverbinder ,A“ und ,,B“ sind intern parallel
geschaltet, daher ist es beliebig, welcher Stecker
verwendet wird.

Anschlusslibersicht des RJ12-Steckers (siehe Abb.
13.14.3).

Abbildung 13.14.1

Same colour sequence

Abbildung 13.14.2
MODBUS EIA-485
A B
=
)| ) §

Abbildung 13.14.3

Modbus DRHX

A 4 B

5l

L
cccl

aNo -
YT+~
v sng -
g sng -
ano
AT+ - —
aNo
AVT+
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¢ Bitte beachten, dass nur ,,Bus A", ,Bus B“ an den
Stiften 3 und 4 des RJ12-Steckers intern mit dem
DRHX-Regler verbunden sind. Die anderen Anschliisse
der "MODBUS EIA-485" RJ12-Steckverbinder ,,A“ und
,B“ werden direkt zwischen den RJ12-Steckverbindern
durchgeschlauft (siehe Abb. 13.14.3).

¢ An OJ-DRHX kann Modbus auch Uber Federklemmen
in der Klemmleiste angeschlossen werden (siehe Abb.
13.14.4).

13.15 Analog/Digital-Signalanschliisse

¢ A/D-Steuersignale sind an die Klemmenleiste
anzuschlieBen (siehe Abb. 13.15).

e Max. Drahtquerschnitt fir Steuerklemmen ist 0,75 mm?2.

¢ Weitere Informationen zur Verwendung der
Federklemmen siehe unter Abschnitt 13.10.

HINWEIS! Gilt nur fir:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

13.16 0-10V-ein

¢ Analoger 0-10V-Steuerungseingang fur
Drehzahlregelung Uber externes 0-10V-Steuersignal
(siehe Abb. 13.16).

¢ Verwenden Sie die +12V DC Spannung auf
Anschlussklemme 6 fir den 0-10V Eingang auf
Anschlussklemme 2

HINWEIS! Gilt nur fir:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

13.17 Digitale Relaisausgédnge

¢ OJ-DRHX ist mit einem digitalen Relaisausgang
ausgestattet, der z. B. flr Alarmsignale verwendet
werden kann (siehe Abb. 13.17).

¢ Der Relaisausgang ist ein potentialfreies Relais mit
Umschalter.

¢ Die werkseitig konfigurierte Funktion ist ein Alarmrelais.

¢ Max. Last ist 2 A/30 V=/24 V~.

HINWEIS! Gilt nur fur:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5

Abbildung 13.14.4

A
MODBUS ,_,
B

“GND"

NJ| 1: GND
NJ| 2: 0-10V
NJ|3:A

N 4:B

N\J| 5: GND
NJ| 6: +12V
NJ| 7: DI3

/| 8: RL_NC
N 9:RL_C
N\J| 10: RL_NO
NJ| 11: GND
/| 12: DI2
N[ 13: GND
N/| 14: DI

BR1034A12a

Abbildung 13,15

I\/| GND: 1
N[ 0-10V: 2
N A:3

N | B: 4

/| GND: 5
N| +12v: 6
N\J| DI3: 7

/| RL_NC: 8
N/ RL_C: 9
N/| RL_NO: 10
N\/| GND: 11
N[ DI2: 12
/| GND: 13
/| DI1: 14
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Abbildung 13.16

- GND

2: 0-10V

+0-10V

4:B
5: GND
6: +12V

7:D13
8:RL_NC
9:RL_C
10: RL_NO
11: GND
12: DI2

13: GND
14: DI

1:GND

BR1034A11b

Abbildung 13.17

DIG.RELAY OUT{ 9:RL_C

1: GND
2:0-10V
3:A

4:B

5: GND
6: +12V
7:DI3

8: RL_NC

10: RL_NO
11: GND
12: DI2
13: GND
14: DN

BR1034A14a
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13.18 Digitale Eingange Abbildung 13.18
¢ OJ-DRHX ist mit 3 digitalen Eingédngen
ausgestattet, die z. B. fur Alarmriicksetzung _
verwendet werden kénnen (siehe Abb. 3.18). ; 06:'5\,
3:A
[ 4:B
p— | 5: GND
= inweis sen R
—— 8 RL_NC
HINWEIS! Gilt nur fir: 9:RL_C
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5 10:RLNO
DIG.INfo\ 11: GND
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5 12: DI2
13: GND
DIG.IN1- - 14: DI
Werkseitig eingestellte Funktionen sind:

BR1034A15a

¢ DI1 = Alarmrlicksetzung

¢ DI2 = Externe Rotationsiiberwachung betatigen *

¢ DI3 = Signal von externer Rotationstiberwachung * — siehe Abschnitt 17
*= Fabrikseinstellung

Digitale Eingangsfunktionen kénnen mit Modbus-Befehlen rekonfiguriert werden.

13.19 SchlieBen von OJ-DRHX

¢ Wenn alle elektrischen Anschliisse hergestellt sind, die betriebliche Priifung abgeschlossen ist
und die Checkliste (siehe Checkliste, Abschnitt 14) ausgefillt wurde, ist OJ-DRHX wieder zu

verschlieBen.

¢ Die Abdeckung wie beim Abnehmen in einem 135°-Winkel auflegen und vorsichtig in die speziell

angeordnete Scharnierhalterung schieben (siehe Abb. 13.8.2).
¢ Die Abdeckung schlieBen und sie vorsichtig auf Platz driicken, bis die speziellen
Schnappverschlisse richtig eingerastet sind.

¢ Die Abdeckung ist nicht ordnungsgemaB geschlossen, bevor sie nur mit Werkzeug geoffnet

werden kann.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S
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14. Checkliste - mechanische und elektrische Installation

Bevor OJ-DRHX zum ersten Mal mit Strom versorgt wird, missen Installation und Anschluss
Uberprift werden. Bitte die folgende Tabelle als Checkliste benutzen.

Zu priifender Gegenstand

Priifungsbeschreibung

Abwicklung Bevor die Installation in aktiven Einsatz geht, ist zu Uberpriifen, ob die gesamte Anlage daflr
bereit ist, sowohl elektrisch als auch mechanisch in Betrieb genommen zu werden.
Dafiir sorgen, dass sich keine Personen oder Tiere in der Nahe von beweglichen Teilen
aufhalten.

Produktkonformité&t Uberpriifen, dass die Angaben der Nennspannung am Typenschild von OJ-DRHX mit der

Netznennspannung, an die OJ-DRHX angeschlossen wird, Ubereinstimmt.

Uberpriifen, dass die gewihlte SchrittmotorgréBe das erforderliche Drehmoment leisten kann,
um den jeweiligen Rotor antreiben zu kdnnen.

Mechanische Installation

Uberpriifen, dass OJ-DRHX korrekt und sicher auf einer ebenen Flache befestigt ist. Siehe
Abschnitt 12.1 in dieser Anleitung.

Uberpriifen, dass freier, ungehinderter Zugang von Luft zu den Kiihirippen von OJ-DRHX
vorliegt. Siehe Abschnitt 12.1 in dieser Anleitung.

Sich vergewissern, dass die OJ-DRHX-Abdeckung korrekt montiert ist, und dass beide
Schnappverschlisse korrekt eingelegt sind, bevor das Produkt aktiviert wird.

Uberpriifen, dass alle unbenutzten Kabelverschraubungen und andere unbenutzte Offnungen
zweckmaBig in Ubereinstimmung mit der angegebenen Schutzart verschlossen sind.

Uberpriifen, dass der Treibriemen richtig gespannt ist und dass sich der Rotor einfach und
ungehindert drehen lasst, mit einem Drehmoment, das kleiner ist als das Nenndrehmoment des
Schrittmotors.

Darauf achten, dass der Treibriemen nicht Gber die maximal zuldssige Vertikalkraft auf der
Schrittmotorwelle gespannt wird.

Umgebungsbedingungen Qberprufen, ob die Anforderungen an das Umfeld erfullt sind.
Uberpriifen, ob Temperatur und andere Umgebungsbedingungen eingehalten werden.
Siehe Technische Daten, Abschnitt 23, in dieser Anleitung.
Verkabelung Uberpriifen, dass alle Verkabelungen korrekt montiert sind und Schrittmotor- und Steuerkabel

in separaten Kabelkandlen getrennt voneinander verlegt wurden.
Das Motorkabel muss Uiber seine gesamte Ladnge am Chassis des Rotors befestigt sein.

Uberpriifen, dass alle Kabel sicher befestigt und von Zug und Torsion entlastet sind.

Sich vergewissern, dass alle Kabel Uiber ihre gesamte Lange frei von sichtbaren Schaden sind.

Elektrische Installation

Uberpriifen, ob die Kabel korrekt in OJ-DRHX eingesetzt wurden und dass die
Kabelverschraubungen richtig angezogen sind.

L:Jberpri]fen, ob es irgendwelche schlechten elektrischen Verbindungen gibt, da sie zu
Uberhitzung und schweren Beschadigungen des Produkts und von Eigentum fiihren kénnen.

Netzspannung

Uberpriifen, ob die Netzspannungsleiter korrekt an die Versorgungsklemmen angeschlossen
sind: Einphasenanschliisse an die Klemmen ,L*, ,N“ und ,PE“ und Dreiphasenanschliisse an
die Klemmen ,L1% ,L2° ,L3“ und ,PE“

Mittels Spannungsmessung Uberpriifen, dass korrekte Spannung an den Klemmen anliegt.

Schrittmotoranschluss

Uberpriifen, dass das Verldngerungskabel ordnungsgemaB mit den Klemmen des OJ-DRHX
verbunden ist: ,U% ,V* ,W“und ,PE".

Steckverbinder, Schrittmo-
tor und Verlangerungskabel

Kontrollieren, dass die Steckverbindung zwischen dem Schrittmotorkabel und dem
Verlangerungskabel ordnungsgemaB montiert und korrekt eingerastet ist.

Der Steckverbinder ist ordnungsgemaB montiert, wenn die Sperrklinken auf beiden Seiten des
Steckers am Motorkabel mit dem Steckeinsatz des Verldangerungskabels fest verbunden sind.

Steuer- und Signalleitungen

Uberpriifen, dass die Steuerkabel korrekt in den Federklemmen angeschlossen und sicher
befestigt sind. (A/D-Steuerung)

Uberpriifen, dass beide Enden des Modbus-Kabels an den richtigen Anschliissen befestigt
sind. (Modbus-Steuerung)

Sicherungen und Leis-

Uberpriifen, ob der aktive Kurzschlussschutz korrekt eingesetzt und dimensioniert ist und den

tungsschalter geltenden lokalen und internationalen Richtlinien und Vorschriften entspricht.
Kontrollieren, dass alle Sicherheitseinrichtungen, einschlieBlich erganzender
SchutzmaBnahmen, wirksam und korrekt eingestellt sind.

Schutzerdung Mittels Kontinuitdtsmessung Uberprifen, dass der Erdanschluss aktiv ist und der Kontaktwider-

stand den geltenden lokalen und internationalen Richtlinien und Vorschriften entspricht.
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15.

15.1

Funktionen und Einstellungen

DIP-Schalter - Einstellungen und Funktionen
Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit 4 DIP-Schaltern zur Einstellung z. B. der SchrittmotorgréBe
(siehe Tabelle 15.1.1) und der maximalen Motordrehzahl (sieche Tabelle 15.1.2) ausgestattet.

Tabelle 15.1.1 DIP1 DIP2

Schrittmotor =1 Nm ON ON

Schrittmotor =2 Nm OFF OFF

Schrittmotor =4 Nm ON OFF

Schrittmotor = 8 Nm OFF ON B H B B

Tabelle 15.1.2 DIP3 DIP4 @ F F .
Max. U/min = 250 (Modbus*) | OFF OFF .ﬂ 2 3 éﬂ_, §
Max. U/min = 200 ON OFF 3
Max. U/min = 170 OFF ON =
Max. U/min = 150 ON ON @

*Mit DIP3 und DIP4 in Stellung ,,OFF*, kann die max. Drehzahl mittels Modbus-Befehl oder mit dem
OJ-DRHX-PC-Tool Ubersteuert/vermindert werden. Bei anderen Einstellungen/Kombinationen von
DIP3 und DIP4 begrenzt diese DIP-Einstellung die max. Drehzahl, die dann nicht mittels Modbus-
Befehl oder mit dem OJ-DRHX-PC-Tool Ubersteuert/vermindert werden kann.

AN ..

Falsche DIP-Schalter-Einstellung zur Auswahl des Schrittmotors und der max. Motordrehzahl kann
zu verringerter Leistung oder Uberlastung des Schrittmotors fiihren, mit dem Risiko von Uberhitzung
und dauerhaften Beschadigung von Schrittmotor und Regler.

Testlauf

Die OJ-DRHX-Baureihe verfugt Uber eine Testfunktion in

Form einer eingebauten Drucktaste.

Die Testtaste befindet sich innerhalb des Reglers in der

oberen rechten Ecke und muss mit gedffnetem Regler

betrieben werden.

Die Testtaste erflllt verschiedene Funktionen, je nachdem

wie lange die Taste gedruckt gehalten wird:

1. Kurzes Drlcken <1 s: Der Regler wechselt in den
Testmodus und bleibt in diesem Zustand bis die Taste
erneut gedrickt wird. Der Rotor beginnt sich zu
drehen und durchlauft abhangig von der gewéhlten
Hochlaufzeit einen Drehzahlbereich von 0 bis 100 % und bleibt dann bei 100 % Drehzahl. Ein
weiterer Tastendruck bewirkt, dass der Regler den Testmodus verlasst und der Rotor gemaB der
gewahlten Bremszeit gestoppt wird.

2. Durch Gedruckthalten wechselt der Regler in den Testmodus und bleibt in diesem Zustand bis die
Taste losgelassen wird.

Das Signal an den Rotor Ubersteuert entsprechend der gewahlten Hochlaufzeit auf 100 U/min.

Bitte beachten: Wird die Testtaste langer als 20 s gedriickt, kann die Kalibrierfunktion der internen

Rotationstiberwachung ausgel®st werden (siehe Kapitel 15.15).

Abbildung 15.2

O TEST RUN

BR1034A08a
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15.3 LED-Anzeige

Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit einer LED-Anzeige Abbildung 15.3

ausgestattet — siehe Abb. 15.3.

Die LED ist sowohl mit offener als auch geschlossener
Abdeckung sichtbar.

LED-Anzeigecodes (siehe Tabelle 15.3).

Tabelle 15.3

LED Zustand

AUS Keine Spannung

Grin EIN Spannung vorhanden

Grin blinkend Gltige Modbus-Kommunikation

Rot EIN Rotor gestoppt wegen kritischen Alarm
Rot blinkend Betrieb mit reduzierter Leistung
Orange EIN Testfunktion aktiviert

Orange blinkend Luftreinigungsfunktion aktiviert

BR1034A10a

HINWEIS: Blinken liegt vor, wenn die LED abwechselnd jeweils
fiir 100 ms ausgeschaltet und fir min. 100 ms eingeschaltet ist
(ms = Millisekunden)

15.4 Display

HINWEIS! Gilt nur fir:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Das Display ist sowohl mit offener als auch geschlossener Abdeckung sichtbar.

Das Display zeigt den aktuellen Status fiir Regler, Schrittmotor und Rotor an. Siehe Tabelle 15.4.

Anzeigen:

Tabelle 15.4

L

L

Wenn der Schrittmotor 1auft und kein Rotor- oder Riemenscheibendurchmesser iber
das OJ-DRHX-PC-Tool oder die jeweils entsprechenden Modbus-Register eingege-
ben wurden, wird die aktuelle Schrittmotordrehzahl angezeigt.

Wenn der Schrittmotor l&auft und der Rotor- und Riemenscheibendurchmesser liber
das OJ-DRHX-PC-Tool oder die jeweils entsprechenden Modbus-Register eingege-
ben wurden, wird die aktuelle Rotordrehzahl angezeigt.

Das Display wechselt im 2-Sekunden-Takt zwischen Drehmoment und Drehzahl.

B
[

Aktuelles Drehmoment (Nm)
Das Display wechselt im 2-Sekunden-Takt zwischen Drehmoment und Drehzahl.

[T
[y

Fehlercodes *; siehe die Wichtigkeit der einzelnen Fehlercodes unter Abschnitt
»Alarme und Fehlercodes” — Tabelle 19.

O
[T

Reduzierter Leistungsbetrieb durch aktuelle Uberlast, Uberhitzung oder anderes
Versagen. Den aktuellen Fehler/Alarm Giber Modbus auslesen.

U

Luftreinigungsfunktion aktiviert.
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[
LSl

Testfunktion ist aktiviert und Schrittmotor empféngt Steuersignal fir max. Drehzahl.

J

=
[

Haltefunktion ist aktiviert (Bereitschaft).

Schrittmotor befindet sich im ,,STOPP“-Modus.

15.5 0-10V-Steuerung

15.6

15.7

Abbildung 15.5

RPM A |
Max. +—-———------—"———————————

RPM
K-factor=10000

HINWEIS! Gilt nur fGr: (| | T K-factor=1000

— == — K-factor=100

¢ OJ-DRHX-1055-MAD5 === Kfactor=10
o OJ-DRHX-1220-MAD5

e
-
-
.
L
L

o
-7

-

OJ-DRHX ist werkseitig fir 0-10V-Steuerung Min. | _
konfiguriert. opm 1 4 E

\ 9,5V 10,0V Control
Dies kann Uber das entsprechende Modbus- voltage
Register in eine konstante Modbus-Steuerung
geéndert werden (siehe Modbus, Abschnitt 15.6).
Der Motor startet, wenn ein Steuersignal Uber 1,1 V vorliegt (siehe Abb. 15.5).
Der Motor stoppt, wenn das Steuersignal kleiner als 0,6 V ist (siehe Abb. 15.5).
Der Motor lauft mit maximaler Drehzahl, wenn ein Steuersignal tUber 9,5 V vorliegt (siehe Abb. 15.5).
Die max. Motordrehzahl kann mit einem DIP-Schalter auf 150, 170, 200 oder 250 U/min eingestellt
werden (siehe Abschnitt 15.1).
Die Kompensation fir nichtlineare Warmeubertragung am Rotor kann durch die Konfiguration eines
K-Faktors erreicht werden. Damit wird es moglich, eine weitaus optimale WéarmeUbertragung und
eine bessere Einstellung zu erreichen (sieche Abb. 15.5).
K-Faktor wird tiber Modbus-Register oder Uber das OJ-DRHX-PC-Tool konfiguriert.
Der Standardwert des K-Faktors wird vom Hersteller auf 100 konfiguriert.

e ===

=3

Stop 2

Start
|
|
[
|
|
I
|
|
|
|
|
|
J‘
_
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Modbus-Steuerung

OJ-DRHX kann Gber Modbus-Befehle gemaB Modbus-Protokoll gesteuert werden (siehe separate
Dokumentation).

Wird ein Signal Gber den Modbus am Start- und/oder Drehzahlregister empfangen, wechselt der
Regler bis zum nachsten Neustart vortibergehend von 0-10V-Steuerung auf Modbus-Steuerung.
Wenn OJ-DRHX tber Modbus gesteuert werden soll, muss das Coil-Stat-Bit-Register 8 auf ,,0“ =
»,Modbus control“ eingestellt werden (siehe Modbus-Protokoll).

Alarme und Betriebszusténde kénnen nach wie vor mit Modbus Uberwacht werden, auch wenn
»Modbus-Steuerung” nicht aktiviert ist.

Rotationsiiberwachung allgemein

Da der Schrittmotor und der Rotor mechanisch Uber einen Riementrieb verbunden sind, muss
Uberwacht werden, ob sich der Rotor dreht.

Der DRHX ist mit zwei Arten von Rotorliberwachungssystemen ausgestattet. Es kann ein
herkdmmlicher externer, optischer Sensor an die digitalen Eingdnge angeschlossen oder eine neu
entwickelte interne, softwarebasierte Rotationsliberwachung verwendet werden.

Wenn sich der Rotor nicht mehr dreht, da der Riemen nicht mehr gespannt oder defekt ist, I6st der
DRHX-Regler einen Alarm ,Rotationsiiberwachung® aus.

Werkseinstellung ist ,,Interne Rotationsiberwachung®.

Externe Rotationsiiberwachung kann Uber Digitaleingang DI2 (Werkseinstellung) oder Gber Modbus-
Befehl aktiviert werden — siehe Modbus-Protokoll.
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Fir die externe Uberwachung der Rotordrehzahl muss eine externe Rotationsiiberwachung
installiert werden (siehe Abschnitt 17: Zubehor).
Der interne Rotationsiberwachung kann mithilfe des PC-Tools abgewahlt werden.

15.8 Interne Rotationsiiberwachung

Die interne Rotationsiiberwachung Uberwacht die ordnungsgemaBe Rotation des Rotors Uber die

Messung des Motorstroms und der Motordrehzahl.

Alle 10 s beobachtet die Software-Rotationskontrolle die Anderung der Motordrehzahl nach einer

kurzen Anderung des Motorstroms. Sechs aufeinanderfolgende Fehlererkennungen 16sen einen

Neustart aus. StandardméaBig ist der DRHX so eingestellt, dass ein Neustart fiinfmal versucht wird.

Somit wird ein Rotationstiberwachungsalarm nach 5 Minuten ausgeldst.

Die interne Rotationsiiberwachung schaltet sich automatisch ab einer Motordrehzahl von

25 U/min zu. Bei Motordrehzahlen unter 25 U/min wird die Uberwachung normalerweise vom
angeschlossenen Steuergerat (RLT-Regler) ibernommen. Falls der Rotor nicht die gewlinschte

Waérmeriickgewinnung liefert, fordert der angeschlossene Regler eine hdhere Drehzahl an, um eine

héhere Warmerickgewinnung zu erzielen.

15.9 Boostfunktion

¢ Die OJ-DRHX-Baureihe verfligt Uber eine eingebaute ,Startfunktion®, die wahrend des Anlaufs

e OJ-DRHX stoppt die Startfunktion, wenn die im Timer eingestellte ,Startzeit” abgelaufen ist oder

automatisch einen hdheren Motorstrom zul&sst.
OJ-DRHX kann wahrend des Anlaufs bis zu 150 % des Nennstroms (in mA) im Schrittmotor
zulassen (max. 100 s).

der Schrittmotor 50 % der maximalen Solldrehzahl erreicht hat.

15.10 Luftreinigungsfunktion

¢ [st der OJ-DRHX-Regler auf ,,Modbus*“-Steuerung eingestellt, wird die Luftreinigungsfunktion von

der Steuerung der Luftaufbereitungsanlage gehandhabt.

Wird OJ-DRHX Uber 0-10V-Signal gesteuert, startet die Luftreinigungsfunktion automatisch, wenn

der Schrittmotor 10 Minuten lang gestoppt wurde.

Der Schrittmotor dreht sich einige Male (Standard: 10-mal) mit geringer Geschwindigkeit, wonach

der Schrittmotor wieder stoppt.

Die Funktion wird alle 10 Minuten wiederholt, wenn der Schrittmotor gestoppt ist.

Die Funktion beugt damit mechanischem Defekt und Verformung des Rotors vor.

Die Anzahl der Umdrehungen und die Wiederholungsrate kénnen mit dem PC-Tool gedndert
werden.

15.11 Haltemoment

Um zu verhindern, dass sich der Rotor durch Luftstromung dreht, verfigt OJ-DRHX Uber eine
Bremsfunktion, die den Rotor in einer festen Position halt.

Diese Bremsfunktion wird automatisch aktiviert, wenn am Motor kein Betriebssignal anliegt.
Die Einstellung des Bremsmomentwerts Iasst sich mittels Modbus-Befehl &ndern, siehe
Abschnitt 18.4.

Die Funktion kann deaktiviert werden, dazu den Wert auf 0 % einstellen.

Der Haltemomentwert ist bis 100 % einstellbar, sollte jedoch nur bis zum Anhalten des Rotors
erhdht werden.

15.12 Anzeige der aktuellen Drehzahl

111

HINWEIS! Gilt nur fur:
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5

Wahrend des normalen Betriebs zeigt das Reglerdisplay die Drehzahl des Schrittmotors oder
Rotors an.
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15.13

15.14

15.15

e Werden keine GroBenangaben der Riemenscheibe und des Rotors eingegeben, zeigt das
Reglerdisplay die aktuelle Drehzahl (U/min) des Schrittmotors an (siehe Abschnitt 15.4).

¢ Wird die GréBe der Riemenscheibe und des Rotors Giber das Modbus-Holding-Register (siehe
Modbus-Protokoll) oder das OJ-DRHX-PC-Tool eingegeben, zeigt das Reglerdisplay die aktuelle
Drehzahl (U/min) des Rotors an.

¢ Die RiemenscheibengroéBe (g mm) ist im Holding-Register angezeigt (siehe Modbus-Protokoll),
oder Gber OJ-DRHX-PC-Tool — in mm einzugeben.

¢ Die RotorgroBe (g mm) ist im Holding-Register angezeigt (siehe Modbus-Protokoll), oder Giber OJ-
DRHX-PC-Tool - in mm einzugeben.

e Weitere Anzeigen — siehe Abschnitt 15.4.

¢ Die Rotordrehzahl kann auch Uber das Modbus-Register ausgelesen werden
— (siehe Modbus-Protokoll).

Integrierte Schutzfunktionen

o Ubersteigt die Temperatur im Inneren des OJ-DRHX 95 °C, wird zur Reduktion der internen
Erwdrmung der dem Schrittmotor zugefiihrte Stromwert begrenzt.

¢ OJ-DRHX verfuigt Gber eine eingebaute Strombegrenzung flr den Schutz des Schrittmotors und
der Kabel, und kann daher nicht mehr Strom liefern, als den eingestellten Wert.

¢ OJ-DRHX ist kurzschlussfest gegen Phasen-Phasen-Kurzschliisse an den Anschlussklemmen des
OJ-DRHX flr den Schrittmotor (U, V, W).

¢ OJ-DRHX-Steuereingénge sind kurzschlussgeschiitzt.

Erkennung von Rotorblockaden

Liegt die Rotorlast oberhalb des maximalen Drehmoments von DRHX und Motor, 16st DRHX einen

Alarm ,Blockierter Rotor” aus.

Die Erkennung héngt von der Riemenspannung und der Reibung zwischen Riemen und

Riemenscheibe ab.

¢ Eine deutlich zu niedrige Spannung wird als defekter Riemen erkannt und 16st den internen
Rotationsiiberwachungsalarm und somit ein Stoppen des Motors durch DRHX aus.

¢ Bei einer zu niedrigen Spannung sinkt die Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe und
fihrt bei Riemenschlupf zu einer unter dem Sollwert liegenden Rotordrehzahl.

¢ Je nach Motordrehzahl und Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe wird diese
Stérung von DRHX Uber die Beobachtung der Drehzahlwelligkeit des Motors und der
Systemschwingungen erkannt.

¢ Je hoher die Motordrehzahlen, desto héher normalerweise auch die erkannten Welligkeits- und
Schwingungswerte.

Test und Kalibrierung der internen Rotationsiiberwachung

1. DRHX ausschalten und den Riemen von der Riemenscheibe abnehmen.

2. DRHX einschalten und die Testtaste (rechts von den DIP-Schaltern) >1 s lang gedriickt halten, um
den Testmodus zu starten.

3. Die LED leuchtet orange.

. Warten, bis der Schrittmotor die maximale Drehzahl (beschrankt auf 100 U/min) erreicht hat.

5. Nach Erreichen der max. Drehzahl beginnt das System mit der internen Rotationstiberwachung
Der Schrittmotor beschleunigt in kurzen 10-s-Intervallen (sollte hérbar sein).

6. Falls der Schrittmotor nach einer Minute stoppt und erneut startet, ist die interne
Rotationstiberwachung korrekt kalibriert.

7. Wenn der Schrittmotor l&nger als eine Minute lang lauft, ist eine Kalibrierung erforderlich.

8. Durchfiihren der Kalibrierung: Die Testtaste 10-20 s lang gedrtckt halten, bis die LED orange
blinkt.

9. Nach der Neukalibrierung kann der DRHX ausgeschaltet und der Riemen wieder aufgezogen
werden.

I
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16.

17.

OJ-DRHX-PC-Tool - Anschluss und Funktionen

Die OJ-DRHX-Serie kann mit OJ-DRHX-PC-Tool

konfiguriert werden, das an den Modbus RJ12-Anschlis

angeschloBen wird.

Das OJ-DRHX-PC-Tool ist ein auf einem

standardméaBigen PC installierbares Service-Programm,

mit dem sich Schrittmotor- und Reglerparameter

auslesen und konfigurieren lassen:

e Status: Steuer- und Betriebsparameter flr
angeschlossenen OJ-DRHX

e Konfiguration: Einstellungen fir die Anwendungs-
parameter

¢ Alarm: Anzeige des Alarmprotokolls fir
angeschlossenen OJ-DRHX

e Modbus: Andern der Modbus-Einstellungen fiir OJ-
DRHX

 Uber: Anzeige der Softwareversion und Typ des
angeschlossenen OJ-DRHX

* Protokolldaten: Anzeige von Protokolldateien

Abbildung 16.1
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Das OJ-DRHX PC-Tool wird ausschlieBlich von Rotor- und Anlagenherstellern eingesetzt.
Weitere Informationen zum OJ-DRHX-PC-Tool: Siehe separates Handbuch.

Zubehor

Externe Rotationsiiberwachung

¢ Eine externe Rotationstiberwachung kann als optionales Zubehdr an den OJ-DRHX

angeschlossen werden.

Mechanische Installation

¢ Die ,, OJ-Rotationstiberwachung* ist ein induktiver
Fuhler.

¢ Eine Flhlerplatte ist am rotierenden Warmetauscher
zu befestigen. Die FUhlerplatte muss aus
metallischem Material sein, z. B. ein Bolzenkopf, eine
Schraube oder Ahnliches.
Siehe Abb. 17.1.

e Max. Fihlerreichweite ist 20 mm.

¢ Auf dem Rotor kdnnen eine oder mehrere
Flhlerplatten montiert werden. Wenn mehr als eine
Sensorplatte installiert ist, erhélt der Regler eine
entsprechende Anzahl von Signalen pro Umdrehung.

¢ Soll mehr als eine Flhlerplatte eingesetzt werden,
ist deren Anzahl mit dem OJ-DRHX-PC-Tool oder im
Modbus-Register in den Regler einzugeben — siehe
Modbus-Protokoll.

¢ Der Wert in diesem Register wird bei der Berechnung

der tatsachlichen Drehzahl des Rotors verwendet, wie

dann im Display angezeigt.

¢ Weicht die tatsachliche Anzahl der Impulssignale
von der Rotationstiiberwachung von der
berechneten Anzahl von Impulssignalen ab, wird ein
Rotationsfehleralarm ausgeldst.

¢ Dies um ungespannte oder defekte Treibriemen zu
registrieren.

Abbildung 17.1
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Elektrischer Anschluss Abbildung 17.2

¢ Soll der Rotor von einer externen
Rotationsiiberwachung Uberwacht werden, ist
diese an die Klemme ,,GND*, ,12 V* und ,,DI3“
anzuschlieBen (sieche Abb. 17.2).

¢ Die Rotationsiiberwachung ist ein Dreileiter-

BLUE
Induktionsflihler und wird von OJ Electronics A/S [@@H@D"‘ BROWN
als Zubehor geliefert BLACK

GB DE DK FR

BLUE BLAU BLA BLEU
BROWN BRAUN BRUN  MARRON
BLACK SCHWARZ SORT NOIR

N\J| 1: GND
NJ| 2: 0-10V
N 3:A

NI 4:B

NJ| 5: GND
NJ| 6: +12V
N 7: DI3
N\J| 8: RL_NC
| 9:RL_C
NJ| 10: RL_NO
N\J| 11: GND
NJ| 12: DI2
N[ 13: GND
NJ| 14: DI1

BR1034A13a

18. Modbus

18.1 Einfiihrung

¢ OJ-DRHX kann tber Modbus-Befehle gemaB Modbus-Protokoll gesteuert werden.

¢ OJ-DRHX ist werkseitig auf 0-10V-Steuerung eingestellt.

¢ Wenn OJ-DRHX Uber Modbus ein Startsignal oder den Drehzahlsollwert erkennt, wechselt OJ-
DRHX automatisch voriibergehend zur Steuerung Uber Modbus RTU. Das ,,0-10V“-Signal wird
ignoriert. Die Funktion wird automatisch zuriickgesetzt, wenn OJ-DRHX neu gestartet wird.

e OJ-DRHX kann mittels Modbus-Register den Zustand beibehalten, immer Uber Modbus
gesteuert zu werden. Das 0-10V-Signal wird also auch dann ignoriert, wenn keine aktive Modbus-
Kommunikation erkannt wird.

e Zum Andern und Anzeigen von Modbus-Registern, das OJ-DRHX-PC-Tool oder die OJ-Air2WEB
Benutzeroberflache verwenden.

AN ..

Alle Werteanderungen liegen in eigener Verantwortung:

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers, daflir zu sorgen, dass Werte und Einstellungen so
konfiguriert sind, dass keine Uberlastung oder Beschadigung des Schrittmotors oder Rotors
verursacht wird.

18.2 Modbus-Kommunikation

¢ OJ-DRHX wird mit Werkseinstellung geliefert (siche Tabelle 18.2.1):

Tabelle 18.2.1

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung
Adresse 1-247 k. A. 79 dec.
Baud-Rate 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kBaud 38.4
Paritat Keine, Gerade, Ungerade k. A. Keine
Stopp-Bit(s) 0,1,2 k. A. 2
Communication timeout 0-240 S 10

® (OJ-DRHX unterstitzt die folgenden Befehle (siehe Tabelle 18.2.2):

Tabelle 18.2.2

Function code Beschreibung

1 Read Coil Status

2 Read Input Status

3 Read Holding Registers
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Tabelle 18.2.2

Function code Beschreibung

4 Read Input Registers

5 Force Single Coil

6 Preset Single Registers

8 Diagnosen. Sub-function 00 Only — Return Query Data (loop back)
15 Force Multiple Coils

16 Preset Multiple Registers

e Werte, die Uber Modbus an OJ-DRHX geschrieben werden, werden auf den néchsten gtiltigen
Wert abgerundet.

18.3 Erkennung von aktivem Modbus
¢ OJ-DRHX erkennt automatisch eine gultige Modbus-Kommunikation an den Modbus-Eingangen
(RJ12-Stecker oder Klemmen ,,A“ und ,B“ an der Klemmenleiste).
¢ OJ-DRHX erkennt zunachst die Standardparameter: ID 79, 38.4 -8 -N -2
¢ Mit dem Modbus-Register kdnnen alternative Kommunikationsparameter eingestellt werden.
¢ Wenn mit den Standardparametern 10 Sekunden lang keine gliltige Modbus-Kommunikation
empfangen wird, versucht DRHX, die Modbus-Kommunikation mithilfe alternativer Parameter zu
erkennen.
18.4 Modbus-Protokoll
Das aktuelle Modbus-Protokoll steht zum Download unter www.ojelectronics.com zur Verfiigung.
19. Alarme und Fehlercodes
OJ-DRHX verfugt Uber einen eingebauten Alarmmonitor, der einen optimalen fehlerfreien Betrieb
Uberwacht und bei Betriebs- oder Leistungsproblemen einen Alarm ausldst.
Alarme sind entweder ,Kritische” oder ,Unkritische® Alarme.
»Kritische® Alarme stoppen den Schrittmotor.
~Unkritische“ Alarme reduzieren die Leistung des Schrittmotors.
Der eingebaute Alarmmonitor stoppt den OJ-DRHX.
Wenn die Alarmsituation abklingt, wird der Alarm automatisch zuriickgesetzt und OJ-DRHX wieder
gestartet.
Wird die maximale Anzahl von Neustarts (5x/60 min) tberschritten, muss der Alarm zurlickgesetzt
werden.
Der Alarm kann mit einem Modbus-Befehl zurlickgesetzt werden.
Der Alarm wird automatisch zurlickgesetzt, wenn die Stromversorgung langer als 60 Sekunden
unterbrochen wird.
Alarm/Fehlercode wird auf dem Display angezeigt (nur OJ-DRHX-1XXX-MADS5).
Alarme kénnen Uber Modbus gelesen werden, siehe Modbus-Protokoll.
Alarm/Fehlercode-Ubersicht siehe Tabelle 19.
Tabelle 19
Fehlercode Alarmiibersicht Alarmprioritét Aktivitat
EO1 Alarm von Rotationsiiberwachung ,»C“ »SAL“
EO2 Zu hohe Versorgungsspannung ,»C“ »SAL“
EO3 Unzureichende Versorgungsspannung »C¥ S
EO4 Leistungsaufnahme des Motors auf kritisches | ,,C* »SAL*
Niveau erhoht, z. B. Kurzschluss in Kabel,
Stecker oder Motor
EQ5 Ubertemperatur im Inneren von OJ-DRHX »NC* »RP*
(>95 °C) C)
E06 Blockierter Motor »C¥ »SAL*
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Tabelle 19
Fehlercode Alarmibersicht Alarmprioritat Aktivitat
EQ7 Keine gultige Modbus-Kommunikation >10 »C¥ S
sec.
EO8 Phasenfehler in Schrittmotorenversorgung (U, | ,,C* »SAL*
v, W)
E09 Interner Hardwarefehler »C¥ S

Z. B.: Alarmcodes kénnen auf dem Display gelesen werden — siehe Abschnitt 15.4

Anmerkungen: ,,C“= Kritischer Alarm ,,NC*= Unkritisch

»RP“ = Leistungsreduktion
»SAB* = Schrittmotor stoppt nach 5 Neustarts, die durch denselben Fehler innerhalb
von 60 min verursacht wurden
S« = Schrittmotor stoppt sofort
20. Wartung

OJ-DRHX ist unter normalen Betriebsbedingungen und Lastprofilen wartungsfrei.

O -

Die Kuhlrippen kénnen sehr heiB werden. (Max. 95 °C unter normalen Betriebsbedingungen.)

/A\

OJ-DRHX kann nicht vor Ort repariert werden.

Keinesfalls versuchen, einen defekten OJ-DRHX-Regler oder einen MRHX-Motor zu reparieren.

Fir Ersatz Kontakt mit dem Lieferanten aufnehmen.

Zusatzliche technische Daten sind auf Anfrage beim Lieferanten oder bei OJ Electronics A/S

erhaltlich.

21. Haftung

Die Anleitung ist zu befolgen. Andernfalls erlischt die Herstellerhaftung.
Dieses Produkt darf nur von qualifiziertem Fachpersonal oder Personen montiert werden, die eine
entsprechende Schulung absolviert und sich so fiir die Installation des Produkts qualifiziert haben.

Fir einen allgemein ordnungsgeméaBen Betrieb des Produkts sind sachgemaBer Service und Wartung
des Rotationswarmetauschers erforderlich.

Insbesondere ist fir eine ordnungsgemaBe Funktion der softwarebasierten Rotationsiiberwachung

stets sicherzustellen, dass der Riemen gespannt ist.

Anderungen oder Modifikationen an diesem Produkt fiihren zum Erléschen der Herstellerhaftung.

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und
Vorschlagen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kéufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. OJ behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen
des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten — auch an bereits in Auftrag
genommenen — vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum

der jeweiligen Firmen. OJ und alle OJ Logos sind Warenzeichen der OJ Electronics A/S. Alle Rechte
vorbehalten.
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22. Fehlersuche und -behebung

/A\ ez

Vor dem Offnen von OJ-DRHX muss die Netzspannung schon mindestens 3 Minuten lang abge-
schaltet sein, um sicherzustellen, dass keine Gefahr von gefahrlichen Reststrémen in elektronischen
Schaltungen oder Kondensatoren besteht.

Wenn OJ-DRHX kein Betriebssignal hat, aber natlrliche Zugluft durch die Luftbehandlungsanlage
den Rotor und damit den Schrittmotor in Rotation versetzt, besteht das Risiko, dass vom
Schrittmotor Spannung an den Schrittmotorklemmen im OJ-DRHX induziert wird und damit deren
Berthrung geféhrlich ist.

Bei der Wartung oder Fehlersuche des Schrittmotors: Der Schrittmotor kann sehr heiB werden >60 °C.

© 2019 OJ ELECTRONICS A/S 34



ANLEITUNG OJ-DRHX-1-8Nm | Fehlersuche und -behebung

Fehlersuche, wenn OJ-DRHX Uber A/D-Signale (0-10 V) gesteuert wird:

Symptom

Ursache

Behebung

Schrittmotor
1&uft nicht

Fehlende Versorgungsspannung

Die Spannungsversorgung (230 V~) an die OJ-DRHX-Klemmen
»L“ und ,N* Uberpriifen (Nennspannung ist auf dem Typenschild
angegeben). Die LED leuchtet konstant Griin — siehe Abschnitt
15.3 fiir zusatzliche LED-Anzeigen.

Uberpriifen, ob der Kurzschlussschutz aktiviert ist.

Uberpriifen, ob die Spannungsversorgung des OJ-DRHX nicht
durch andere Komponenten unterbrochen wurde.

Schlechte elektrische Anschliisse

Elektrische Anschllisse kontrollieren.

Falscher Schrittmotor fir OJ-DRHX-Konfigu-
ration

Uberpriifen, ob der DIP-Schalter fiir die gewahite Schrittmotor-
groBe und -drehzahl korrekt eingestellt ist.

Fehlendes Betriebssignal

A/D-Steuerung:

DRHX kann Uber das Modbus-Register konfiguriert werden, um
ein Startsignal Uber einen optionalen Digitaleingang zu empfan-
gen. Ist diese Funktion ausgewahlt, Gberprifen, ob OJ-DRHX ab-
hangig von der Konfiguration ein Signal an den ,Start/Stop“-Ein-
gang - Digitaleingang Din 1, 2 oder 3 angeschlossen ist.

Fehlendes Steuersignal 0-10 V=

Uberpriifen, ob OJ-DRHX ein Betriebssignal >1,1 V auf ,0-10 V
In“ empféangt.

Aktiver Alarm

Aktive Alarme Uber das Display, das Modbus-Register oder mit
dem OJ-DRHX-PC-Tool anzeigen und die Ursache des Alarms
entfernen.

Der Schrittmotor wurde flinfmal durch den
eingebauten Schrittmotorschutz wegen Uber-
lastung oder anderem Alarm gestoppt

Den Alarm je nach Konfiguration durch KurzschlieBen des
~Alarm zurlicksetzen“-Eingangs — Digitaleingang Din1 oder
Din2 zuriicksetzen.

Der Alarm kann auch durch Abschalten der Spannungsver-
sorgung zum OJ-DRHX und Wiedereinschaltung nach ca. 60
Sekunden zuriickgesetzt werden.

Defekte OJ-DRHX-Steuerung

OJ-DRHX austauschen.

Keinesfalls versuchen, eine defekte OJ-DRHX-Steuerung zu
reparieren.

Mit dem Lieferanten fiir Ersatz/Reparatur Kontakt aufnehmen.

Schrittmotor ist defekt

Schrittmotor austauschen.

Schrittmotor
dreht in die
falsche Richtung

Falsche Phasenfolge im Schrittmotorkabel

2 Phasenleiter an den OJ-DRHX-Schrittmotorklemmen mitein-
ander tauschen.

Modbus-Register ist falsch konfiguriert

Die Drehrichtung kann auch Uber Modbus-Befehl oder liber das
OJ-DRHX-PC-Tool umgekehrt werden.

OJ-DRHX
schaltet wegen
eines Alarms ab

Mindestens ein Alarm ist aktiv

Der Alarm wird Uber Display*, Modbus oder mit OJ-DRHX-PC-
Tool angezeigt, um festzustellen, welcher Alarm den Schrittmo-
tor gestoppt hat.

**Gilt nur fir Modell mit Display (-MAD5)

Den Alarm je nach Konfiguration durch KurzschlieBen des
~Alarm zurlicksetzen“-Eingangs — Digitaleingang Din1 oder
Din2 zurlicksetzen. Der Alarm kann auch durch Abschalten der
Spannungsversorgung zum OJ-DRHX und Wiedereinschaltung
nach ca. 60 Sekunden zurlickgesetzt werden.

Der Alarm wird nach dem Zuriicksetzen
wieder aktiviert

Das OJ-DRHX-PC-Tool benutzen, um den Alarm anzuzeigen
und festzustellen, welcher Alarm den Schrittmotor gestoppt hat.

Die Ursache fur wiederholte Alarmaktivierung beheben.

Rotor stoppt
unbeabsichtigt
(Fehlercode:
EO1, Display-
Version)

Interne Rotationsiiberwachung hat lockeren
oder fehlerhaften Riemen erkannt

Riemen spannen oder austauschen.

Interne Rotationstiberwachung ist nicht korrekt
kalibriert (weitere Informationen unter 15.8)

Neukalibrierung durchfihren (siehe 15.15).
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Fehlersuche, wenn OJ-DRHX tber Modbus gesteuert wird:

falsche Richtung

Symptom Ursache Behebung
Schrittmotor Fehlende Versorgungsspannung Die Spannungsversorgung der OJ-DRHX-Klemmen ,,L* und ,,N“
lauft nicht. (230 V~) Uberprifen.
Uberpriifen, ob der Kurzschlussschutz aktiviert ist.
Uberpriifen, ob die Spannungsversorgung des OJ-DRHX nicht
durch andere Komponenten unterbrochen wurde.
Schlechte elektrische Anschliisse Elektrische Anschllsse kontrollieren.
Falscher Schrittmotor fir OJ-DRHX-Konfigu- Uberpriifen, ob der DIP-Schalter fiir die gewahlte Schrittmotor-
ration gréBe und -drehzahl korrekt eingestellt ist.
Fehlendes Betriebssignal Uberpriifen, dass OJ-DRHX ein Betriebssignal empfangen
kann.
Coil Stat Bits Register 0X0001: Schrittmotor Start/Stopp (1 =
Ein)
Kein %-Steuersignal vom Modbus-Regler Das Modbus-Steuersignal an der Modbus-Adresse Uberprifen:
Holding-Registers; Register 3X0001: PrcSet 0-10000 (0-100 %)
Der Schrittmotor wurde fiinfmal durch den Alarm zuriicksetzten: Coil Stat Bits Register 0X0002: Zuriick-
eingebauten Schrittmotorschutz wegen Uber- | setzen (1 Impuls = Reset).
lastung gestoppt Der Alarm kann auch durch Abschalten der Spannungsver-
sorgung zum OJ-DRHX und Wiedereinschaltung nach ca. 60
Sekunden zuriickgesetzt werden.
Defekte OJ-DRHX-Steuerung OJ-DRHX austauschen
Keinesfalls versuchen, eine defekte OJ-DRHX-Steuerung zu
reparieren.
Mit dem Lieferanten flr Ersatz/Reparatur Kontakt aufnehmen.
Schrittmotor ist defekt Schrittmotor austauschen.
Schrittmotor Falsche Phasenfolge im Schrittmotorkabel 2 Phasenleiter an den OJ-DRHX-Schrittmotorklemmen mitein-
dreht in die ander tauschen.

Modbus-Register ist falsch konfiguriert

Die Drehrichtung kann auch tber Modbus-Befehl oder tber
das OJ-DRHX-PC-Tool umgekehrt werden.

OJ-DRHX
schaltet wegen
eines Alarms ab

Mindestens ein Alarm ist aktiv

Der Alarm wird Uber Display*, Modbus oder mit OJ-DRHX-PC-
Tool angezeigt, um festzustellen, welcher Alarm den Schrittmo-
tor gestoppt hat.

**Gilt nur fur Modell mit Display (-MADS5)

Den Alarm je nach Konfiguration durch KurzschlieBen des
~Alarm zurlicksetzen“-Eingangs — Digitaleingang Din1 oder
Din2 zuriicksetzen. Der Alarm kann auch durch Abschalten der
Spannungsversorgung zum OJ-DRHX und Wiedereinschaltung
nach ca. 60 Sekunden zuriickgesetzt werden.

Der Alarm wird nach dem Zuriicksetzen
wieder aktiviert

Das OJ-DRHX-PC-Tool benutzen, um den Alarm anzuzeigen
und festzustellen, welcher Alarm den Schrittmotor gestoppt hat.

Die Ursache fur wiederholte Alarmaktivierung beheben.

Rotor stoppt Interne Rotationsiiberwachung hat lockeren Riemen spannen oder austauschen.

unbeabsichtigt oder fehlerhaften Riemen erkannt

(Fehlercode:

EO1, Display-

Version)
Interne Rotationstiberwachung ist nicht korrekt | Neukalibrierung durchfiihren (siehe 15.15).
kalibriert (weitere Informationen unter 15.8)

23. Entsorgung

OJ-DRHX enthalt elektronische Bauteile und darf nicht zusammen mit Hausmdill entsorgt

werden.

OJ-DRHX muss gemaB den geltenden 6rtlichen Regeln und Vorschriften entsorgt werden.
OJ-DRHX erfillt die Anforderungen an die Kennzeichnung von elektronischen Abféllen in

der europaischen WEEE-Richtlinie 2012/19/EU.
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24. Technische Daten

Typ DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5
Drehmoment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0 4,0/8,0 4,0/8,0
LeistungsgroBe W 27,5/55 220
Wirkungsgrad % >>90 %
Netzversorgung
Spannung V~ 1x230 V~ 50/60 Hz —10 %/+10 %
Stromaufnahme bei max. Last A 0,6 | 1,2/2,4
Leistungsfaktor (cos phi) bei max. Last 0,65
Motorausgang
Motornennleistung (auf der Welle) *1 kW 27,7 /55 27,7/55 | 110/220 110/220
Motordrehzahl U/min 0-250
Nenndrehmoment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0/4,0/8,0
Boost-Drehmoment Nm 2,5 5,0/10,0
Frequenz Hz 0-120
Max. Ausgangsspannung Veff 3x0-150 V~
Max. Ausgangsstrom Aeff 2,5 2,5 3,5 3,5
Schutz
Max. SicherungsgroBe A 10
Motorausgang Kurzschlussgeschiitzt zwischen den Phasen
Motor Geschiitzt durch Strombegrenzung
Impulsschutz Transientenschutz durch VDR
Uberspannungsschutz Nein
Uberlastschutz Strom- und Temperaturiiberlastschutz
Umfeld
Betriebstemperatur °C —40 °C bis +40 °C
Starttemperatur °C —40 °C bis +40 °C
Lagertemperatur °C —40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 183x143x55
Schutzart IP 54
Gehé&usematerial Kunststoff
Frontabdeckung Kunststoff
Gewicht kg 0,9
Feuchtigkeit %rF 10-95 %rF, nicht kondensierend
Kihlung Selbstkiihlung
Schnittstellen
Modbus-Protokoll MODBUS RTU RS485 (Baud rate: 9.6, 19.2,38.4,57.6,115.2 kBaud)

Standard: 38.4 kBaud, 1 Stoppbit, keine Paritat

Modbus-Anschluss 2xRJ12 und 3 Federklemmen
Modbus-Kabel max. 100 m
7-Segment-Anzeige Nein 3 Nein 3
Analog In1 Nein 0-10V=,100 % @ 9,5 V=2 % Nein 0-10V=,100 % @ 9,5 V=2 %
Analog Out1 Nein +10 V= Nein +10 V=
Digital In1 (intern Pull up) Nein Start / Stopp (konfigurierbar) Nein Start / Stopp (konfigurierbar)
Digital In2 (intern Pull up) Nein A'(i;"r:frézk:;t;:r')‘g Nein A'(i;"r:fréik:;g:r’;g
Digital In3 (intern Pull up) Nein Externe (F"(‘;ff'i;’&‘::rzzrr‘)"’“hu”g Nein Externe (F:(‘;tnaf'ig’d‘:::;irr‘)”a‘:hu”g
Digital Out1 Nein Nein Nein Nein
Alarmrelais Nein SPDT-Relais 1 A, 30 V=/24 V~ Nein SPDT-Relais 1 A, 30 V=/24 V~
Griine LED Ein: Netz eingeschaltet | Blinkend: Aktive Modbus-Kommunikation
Rote LED Blinkend: Alarm, aber lauft weiter | Konstant ein: Kritischer Alarm — Motor stoppen
DIP-Schalter 4 4 4 4
Drehschalter Nein Nein Nein Nein
Optionsmodul Nein Nein Nein Nein
Funktionen
Technik Sinusférmige Riickwirkung auf EMK-Signal gesteuert (iber FOC (feldorientierte Regelung)
Hochlaufzeit s 15-300
Bremszeit s 15-300
Alarm Ja
Alarmriicksetzung Uber digitalen Eingang, MODBUS oder Ausschalten langer als 60 Sekunden.
Luftreinigung s Ja

Service-Datenprotokoll

Betriebsstunden, Alarme, Lasten, Softwareversion, max. Temp., max. Motorspannung, max. Motorstrom, max. Brummspannung,
max. Rippelstrom

Software-Aktualisierung

Ja, Uber serielle Schnittstelle

Kurzschlussschutz Ja
EMV-Filter Integriert
Zulassungen

EMV EN 61800-3 (C1 & C2)
NSR EN 61800-5-1
Produktnorm EN 61800 Teil 2
RoHS-Richtlinie Ja
Produktzulassungen CE

*1: 10-Optionsmodul ist serienméBig eingebaut

Hinweis: Daten gelten bei: Nennversorgungsspannung und bei +25 °C Umgebungstemperatur
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Typ MRHX-3P01N-03C5 MRHX-3P02N-03C5 MRHX-3P04N-03C5 MRHX-3P14N-03C5
Drehmoment Nm 1,0 2,0 4,0 8,0
LeistungsgroBe w 27,5 55 110 220
Gewicht kg =~ 1,4 kg = 2,4 kg =~ 3,5 kg =~ 5 kg
Schutzart IP 54 54 54 54
Betriebstemperatur °C -40°C bis +40°C -40 °C bis +45 °C -40 °C bis +45 °C —40 °C bis +40 °C
Lagertemperatur °C -40°C bis +70°C -40 °C bis +70 °C -40 °C bis +70 °C -40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 56 x 56 x 97 85x85x67 85x85x97 85 x 85 x 156
Wellendurchmesser mm 12 12 12 12
Kabelldnge (mit Stecker) m 0,3 0,3 0,3 0,3
Max. Radialkraft (20 mm vom Flansch) Nm 75 250 250 250
Max. Axialkraft Nm 15 60 60 60
OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
Tel.:: +45 731213 14 o Fax: +4573 12 13 13
oj@ojelectronics.com ® www.ojelectronics.com
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